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Bevor Sie fortfahren, besuchen Sie bitte unsere Website:

www.ducatihome.it
JETZT ANMELDEN !

Gehe zu Seite:
hitps://www.ducatihome.it/account/register

Sl

WO PRECOTTI CHI Hamo ASTHTIMEA ACCOUNT rd) PRCA

Erstellen Sie |Ihr persdnliches Konto, um die Garantie und die Assistenz zu aktivieren

Nur durch die Registrierung erhalten Sie Rabatte und spezielle Angebote
auf die Produkte oder Dienstleistungen, die Sie interessieren.

Sie werden immer auf dem Laufenden gehalten mit Vorzugsbehandlung
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DUCAT! Tordffner-Kits

HC812-300

HC812-400
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? 100 g 00 |
Kitinhalt | <=9 | =9 ° ¥ ™ IV - | 3%
HC312 HC412 KONTROL | Befesti- R15 En- 6203R SW5000 |SwW Licht- 6023 Exter-
(300mm Hub) | (400mm Hub) | 7855 mit |gungsplat- |triegelungs |/6204 / 7500 schranken |ne Antenne
Platine ten schliissel |6208
CTH42
HC 812-300 2x (12V) - 1Xx 1X 1x 2X 1x 1x - -
HC 812-400 - 2x (12V) 1x 1 X 1x 2X 1X 1X 1X 1X




Vergleichstabelle der technischen Daten zu den Antrieben

Antrieb Modell HC 312 HC 412
Seite W
Motorspannung 12V 12V
Watt 60W 60W
max. Zugkraft (N) 1200 1200
Hub (mm) 300 400
Hubgeschwindigkeit (cm/Sek) 1,5 1,5
Teleskopisch v v
Dauereinsatz v v
-20°C/+60°C -20°C/+60°C

Betriebstemperatur °C

nur auf Version FC ( auf Anfrage

nur auf Version FC ( auf Anfrage

Integrierter mechanischer Begrenzungsschalter fur
die Position“Tor offen” (Stange nach aussen) verfugbar) verfugbar)
Integrierter mechanischer Begrenzungsschalter flr die Position - -
“ Tor geschlossen” (Stange nach innen)
Maximale Flugellange (L) 2,5m 3,5m
Maximales Fliigelgewicht 250 kg 350 kg
Maximaler Offnungswinkel 125° 135°
Manuelle Notfall Entriegelung v v
Automatische Fligel Blockierung v v




Allgemeines Diagramm Installation-Veranschaulichung

L

e

"’/—-_ _—-\"“- 1 Steuertafel komplett mit Elektronikplatine

und  integriertem Funkempfanger
7 Ringkerntransformator , Batteriesitz und
9 Batterie * (* falls vorgesehen)

A 5 2 Antriebe
3 Blinklicht
4 externe Antenne* und/oder externer Fun-

e T i
I 2 kempfénger *
: 5 Schliisseltaster/andere Taste fir Inbe-
triebnahme

6 Fernbedienung

11 9
\"‘-1 7 Tastatur* Radiofrequenz

8 Solarmodul*

9 Sicherheits-Lichtschranken*
(* falls vorgesehen)

L
@ L= Breite des Torflligels
6

Mechanische Anschlage (Stopper) die auf dem Boden fixiert werden (STOPPER)

Stellen Sie sicher, dass lhre Toranlage mechanische Endanschlage hat, die die Torflligel in Position

“Tor geschlossen” und “Tor offen” zum Stillstand bringen. Falls nicht vorhanden missen diese von — |
Ihrem Schlosser angebracht werden. Es ist nicht méglich, ein Tor zu motorisieren, welches keine L - .
mechanischen Anschlége hat (mit Ausnahme der Sondermodelle “FC” mit integriertem Anschlag am l"'ﬂ:', ; — Al |
Rand des Kolbens). Der Antrieb wird den Motor stoppen, sobald die amperometrische Zunahme am 1 1
Torfliigel erkannt wird und driickt gegen den Riickschlag.
- 20= M2 -
ACHTUNG: die Teleskopantriebe in der Sonderausfihrung “FC” sind mit mechanischen Hubende nur 1°= M1
fur die Position “Tor offen” vorgesehen. Es muss daher ein Anschlag am Boden vorgesehen werden I (TOfﬂUge'_,_ der I o
fiir die Position “Tor geschlossen”. zuerst geoffnet Beispiel: mecha-
---» Wird) /4----> nischer Anschlag
ACHTUNG: Achten Sie darauf, nicht den gesamten Hub des Antriebs zu verwenden und mindestens r1nEi>ncm J:i)ncm am Boden befe-
1 Zentimeter pro Seite freizulassen, so dass der Druck auf die mechanischen Anschlége und nicht ’ mechanische An- ' stigt
nur auf den Antrieb ausgeubt wird. Dies wirde Schwierigkeiten bei der manuelle Entriegelung zur schlage die auf dem

Folge haben sowie einen erhéhten VerschleiB der mechanischen Teile. Boden fixiert werden



Einleitende Informationen fur die korrekte Installation LDULAL

Wenn lhr Tor nach innen hin 6ffnet

Die meisten der Tore 6ffnen sich in Richtung zum Inneren des Hauses. Die Antriebe sollen auf der Innenseite montiert werden so dass sie “ziehen” um das Tor zu 6ffnen.
In diesen Fallen bestimmt das Ausmass der Sdulen die Masse A und B fir die Montage der Antriebe an der Struktur. Achtung: jedes Modell von Antrieb hat Grenzen

fur die Nutzung der MaBnahmen A und B. Daher die Konformitét des Antriebs mit der GréBe der Struktur Uberprifen (siehe fur jedes Modell die Tabellen A und B
MeBgrenzen auf den folgenden Seiten). Je gréBer der Abstand zwischen der Torangel und der Innenkante der Saule ist, desto l&nger muss der ausgewéhlte Antrieb sein.
Fur eine verbesserte mechanische Leistung wird empfohlen, die Antriebe mit einem bestimmten Einfallswinkel in Bezug auf das Tor zu installieren (nicht zu parallel zum
Tor).GroBe der Saulen: A und B messen (jeweils an Lings- und Querachse ) den Abstand zwischen der Torangel und dem Drehpunkt des Antriebs. Diese
Ausmasse bestimmen die Geschwindigkeit und den maximalen Offnungswinkel des Tores. Die vorgegebenen Grenzwerte fiir jedes einzelne Modell beachten.

O A = Entfernungsmessung ( an der Langsachse) zwischen der Torangel und dem Zapfen an welchem sich der Antrieb
dreht. Dieser Abstand kann vom Benutzer in Ubereinstimmung mit den spezifischen Grenzwerten fir das Triebwerkmodell
ausgewahlt werden. Sie sollten ein MaB &hnlich dem B MaB wahlen

O B= Entfernungsmessung (an der Querachse ) zwischen der Torangel und dem Zapfen an welchem sich der Antrieb

dreht. Dieser Abstand wird durch die Summe aus der Séulentiefe bis zur Torangel und der L4nge und Befestigungsplatte
entsprechend der Befestigungsbohrung bestimmt. Das MaB B bestimmt die Geschwindigkeit und den maximalen
Offnungswinkel. Um so kleiner B ist, desto kleiner ist der Hub und um so héher die Geschwindigkeit beim Offnen. Achtung:
Wenn man einen groBen Offnungswinkel haben muss, ein innerhalb der Grenzen, reduziertes MaB B und eine gréssere Lange
A auswahlen..

Empfehlung: um eine gréBere Hebelkraft zu gewéhrleisten und somit einen geringeren Verschleif3 der Scharniere und eine
langere Lebensdauer des Systems, ist es ratsam einen so langen Antrieb wie méglich auszuwéhlen.

Achtung:

Die Befestigungsplatten am Pfeiler sind in verschiedenen Ausflihrungen fir die verschiedenen Antriebe vorgesehen.

Die mitgelieferten Platten, bieten die Méglichkeit, das Loch so zu wéhlen um den den Antrieb auf diesen zu montieren

Der Benutzer wahlt das ideale Loch, geméaB dem maximalen MaB B, wie in der entsprechenden Tabelle angegeben, in
Ubereinstimmung mit dem ausgewahltem Antriebsmodell.

In einigen Fallen wird es notwendig sein, die Platte fir den UberschuB des gewéhlten Lochs, zuschneiden zu muessen.

A V = Torscharniere
K = Montageplatte hinter der Saule
H = Montageplatte vor dem Tor

dJ Achtung: In einigen Fallen werden fiir den korrekten Sitz und Installation des Antriebs. Mauerarbeiten notwendig sein

Wenn sich lhr Tor nach aussen 6ffnet
Die Antriebe werden auf der Innenseite montiert. Der Antrieb ist bei geschlossenem Tor in zuriickgezogener Position und driickt nach aussen um das Tor zu
6ffnen. Achtung: Sie miissen Teleskopantriebe (oder Antriebe mit minimalen Hub 500 mm) verwenden.
Achtung: Es ist notwendig, die Polaritat der Motorleitungen, wie im Schaltplan der elektronischen Platine angezeigt, umzukehren. )
O A= GemaB dem Motor AusmaB und der Mitte des Tor-Scharnier, muss diese Abmessung die Offnung
des Flugels zu 90 ° ermdglichen. Positionieren Sie die Motor-Befestigungsplatten so, dass es geometrisch
Entsprechend zur Mitte extern moglich ist die Fliigel zu 90 ° zu 6ffnen. Achtung: der Spielraum der Einfahrt wird, auf Grund der Sperrigkeit

d des Motors, entsprechend reduziert . Wenn wenig Platz vorhanden ist, wird empfohlen, den Motor auf der
Oberseite zu installieren, um die Durchfahrt der Autos nicht zu behindern.

l ‘ OB = ein MaB so &hnlich wie méglich wie A verwenden. Dabei das AusmaB des Antriebs in Betracht
: intern ziehen. ACHTUNG: Wenn das Tor auf 6ffentlichen Platzen installiert ist, wird empfohlen

- oo . Sicherheitslichtschranken zu installieren, welche so positioniert sen sollen, dass eventuelle auf dem
EntSpreChend dem Drehpunkt (BefeStl' offentlichen Parkplatz geparkte Fahrzeuge geschiitzt sind. Betétigen Sie die Automatisierung wenn Sie
gungsstift an der Platte) des Antriebs den Manéverplatz im Blickfeld haben und die Abwesenheit von Personen und Fahrzeugen tiberpriift 7
haben. Es gelten hierzu die die lokalen Gesetze fir Besetzung der 6ffentlichen Plétze.




HC31 2 teleskopischer Antrieb: Befestigungsschema

o HC312

o HC312 FC (Version FC = mit integriertem
mechanischem Hubenede fiir Position “Tor offen”=
Teleskop Hub zuriickgezogen)

Hinweis: auch in Version 24V verfligbar

innen

EVAQEIEE ( A=8 cm [A=10 cm|A=12 cm|A=14 cm[A=18 cm|A=20 cm
Masse

B=8 cm 98° 110° 118° 125° 108° 100°
B=10cm 97° 108° 115° 120° 100° 94°
B=12cm 95° 105° 112° 110° 100° 93°

Nutzungsbeschrankung:

Maximale Flugellange: max. 2,5m
Maximales Flugelgewicht: max. 250 Kg

Ausman Antrieb::

B=14cm 95° 103° 109° 98° / /
B=16cm 94° 101° 97° 90° / /
B=18cm 94° 97° / / / /
B=20cm 93° / / / / /

Wenn sich das Tor nach auBen hin 6ffnet (siehe Seite 11) das
AusmaB des Motors uUberpriifen und das Befestigungs-
schema mit den Messgrenzwerten A und B befolgen.

Montagewinkel:

das am besten geeignete Befestigungsloch
wahlen,gemaB der Struktur. Die Platte kann
gemaB dem Uberschussigen Teil zugeschnitten
werden.

A = min. 8cm
B = min. 8cm

Hintere Platte Vordere Platte
10cm
\AE >-\ -
5w % (’F LR /b&]
ole “‘\\n L (\Q /ffj /,12
58 AN




scher Antrieb: Befestigungsschema
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HC41 2 teleskop

o HC412 FC (Version FC = mit integriertem
mechanischem Hubenede fir Position “Tor offen”=
Teleskop Hub zurlickgezogen)

Hinweis: auch in Version 24V verfligbar

Nutzungsbeschrankung:
Maximale Fligellange: max. 3,5m

Wenn sich das Tor nach Innen hin 6ffnet (siehe Seite 11), die
Messgrenzen A und B der Tabelle hier unten befolgen

Innen

A= 18cm [ A= 20cm | A= 22cm | A= 24cm | A= 26cm | A= 28cm

32sec/103°)

A=10cm |A=12cm | A= 14cm (A= 16 cm

23sec/130°)

B= 8cm |16 sec/97°[18sec/110°|21sec/118°|23sec/125° 24sec/135°[26sec/137°|27sec/115°31sec/108°) 32sec/105°

Maximales Flugelgewicht: max. 350 Kg

B= 10cm| 18sec/98° [19sec/107°|22sec/114°[23sec/121°[25sec/127°|27sec/131°)27sec/125°29sec/115°[31sec/108°[32sec/103°| 33sec/99°

B= 12cm| 20sec/98° [23sec/105°24sec/112°|26sec/118° [27sec/124°)29sec/127°[30sec/120°33sec/110°34sec/104°[35sec/100°| 369sec/96°

Ausman Antrieb::

B= 14cm|21sec/95° [24sec/103°|25sec/108°[27sec/105° [28sec/120°|30sec/125°32sec/111°33sec/105°| 35sec/99° | 36sec/95° | 37sec/93°

\

B= 16cm| 23sec/94° [25sec/102°|28sec/108°30sec/103°[31sec/118°|33sec/113°|34sec/102°| 35sec/98° | 37sec/94° | 38sec/90°

720+-1120 mm

B= 18cm| 26sec/94° [27sec/100°)29sec/106°|32sec/111°[33sec/115°34sec/105°| 36sec/97° | 36sec/93° | 38sec/90°

B= 20cm| 28sec/94° [30sec/100°[32sec/105°| 34sec/109° [385sec/103°| 37sec/96° | 40sec/90°

B= 22cm| 29sec/93° | 33sec/99° [33sec/103°(34sec/106° | 37sec/95° | 38sec/90°

B= 24cm| 32sec/93 | 34sec/99 |36sec/102| 37sec/93°

B= 26¢cm| 34sec/93° | 36sec/98° | 37sec/92°

38sec/93°

B=28cm

=

Montagewinkel:
das am besten geeignete Befestigungsloch
wahlen,geman der Struktur. Die Platte kann
geman dem Uberschissigen Teil zugeschnitten
werden.
Hintere Platte

=

Vordere Platte

Wenn sich das Tor nach AuBen hin 6ffnet (siehe Seite 11) das
AusmaB des Motors uberpriifen und das Befestigungssche-
ma mit den Messgrenzwerten A und B befolgen.

A = min. 8cm
B = min. 8cm

auBen




DUCAT' Antriebe Serie HC: Veranschaulichungen
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DUCATI Installalationsanweisungen fur die Antriebe

1. SYSTEM HAUPTEIGENSCHAFTEN

+ Die in diesem Handbuch beschriebenen Produkte dienen um Tore mit Flligeltiren
zu automatisieren, sowohl fir den Wohn- als auch industriellen Einsatz, innerhalb
der vorgesehenen Grenzen in Bezug auf das Ausmass und GréBe fir jedes Modell.
Achtung: Ducati Antriebe sind so konzepiert, dass sie rechts oder links am Tor
installiert werden kénnen.

ACHTUNG! Eine andere Verwendung als die hier beschriebene, auf
ungeeigneten Strukturen und / oder in anderen Umgebungsbedingungen als
diejenigen wie in diesem Handbuch beschrieben sind, gelten als unsachgeman
und sind verboten!

+ Die Motorisierung fir Tore besteht aus einem oder zwei elektromechanischen
Antrieben mit einem Gleichstrommotor und einem Untersetzungsgetriebe mit
Madenschraube. Der Getriebemotor muss von einer originalen “DUCATI HOME”
Steuereinheit gesteuert werden mit welcher dieser verbunden werden muss.

+ Der Antrieb stoppt seine Bewegung mittels amperometrischer Detektion. Es sind
daher stationdre mechanische Anschléage (“Stopper”) fur die Position “ Tor offen” und
“Tor geschlossenen” notwendig. Ein mechanischer Anschlag auf dem Boden ist nicht
notwendig, (nur im Fall eines Antriebs mit integrierter mechanischer oder elektrischer
Haltevorrichtung). Bitte Gberprifen Sie, ob Ihr Modell diese beinhaltet.

« Im Fall eines Aufpralls auf ein Hindernis wird die Sicherheit durch das

amperometrische Detektionssystem garantiert, bei Einhaltung der européischen
Vire@giften: EN13241

+ Im Fall eines Stromausfalls (Black-out), kénnen die Fllgeltiren des Tores “von
Hand” bewegt werden, indem man manuell den Getriebemotor entriegelt.

Auf den Seiten 4 sind die Zusammensetzungen der einzelnen Kits angezeigt.
Auf Seite 5 zeigt die Tabelle, die technischen Eigenschaften und

Anwendungsgrenzen der einzelnen Antriebsmodelle

Auf den Seiten 6 und 7 ist der allgemeine Installationsplan angezeigt sowie
wichtige Informationen liber die Anforderungen der Struktur, an welcher der
Motor montiert wird.

Auf Seite 8 und 9 sind die Installationspléane fiir jedes Antriebsmodell angezeigt

mit den jeweiligen Abmessungen und Lénge der Strecken.
WICHTIG: Bevor Sie fortfahren wie oben beschrieben zur Kenntniss nehmen.
2. Vorwarnungen ZUR SICHERHEIT

+ VORSICHT! Dieses Handbuch enthélt Anleitungen und Warnhinweise
fiir die persénliche Sicherheit. Eine falsche Installation kann zu schweren
Verletzungen fiihren. Bevor Sie die Automation installieren, miissen Sie
sorgfaltig alle Kapitel des Handbuchs lesen.

- Im Zweifelsfall die Installation unterbrechen und den Kundendienst DUCATI HOME
kontaktieren.

« Die Struktur auf welcher Sie die Installation vornehmen muss fachménnisch gebaut
sein und konform zu den geltenden Vorschriften sein um alle
Sicherheitsanforderungen zu erflillen. Eine Struktur welche nicht in einwandfreiem
Zustand ist oder Defekte oder strukiurelle Probleme aufweist sollte nicht automatisiert
werden.

- Die Automatisierung kann Defekte an der Struktur nicht korrigieren. Uberpriifen Sie,
dass die Torfliigel perfekt ausbalanciert sind, dass die Scharniere in einwandfreiem
Zustand sind und dass die Struktur als Ganzes voll funktionsféhig ist ohne
UuberméaBige Reibungspunkte oder Neigung.

VORSICHT! GemaB der neuesten europédischen Rechtsvorschriften,muss die
Konstruktion einer Tir oder Tor den Vorschriften der Richtlinie 98/37 / EG
(Maschinenrichtlinie ) und insbesondere den Normen EN 12445, EN 12453;
EN 12635 und EN 13241-1,gerecht sein, die es ermdglichen, die Konformitat
der Automation zu erklaren. Im Hinblick darauf, muss die gesamte
Installation, die Anschliisse, sowie die Prifung und Wartung des Produkis
fachméannisch und sachkundig von einem qualifizierten Techniker
durchgefiihrt werden!

* Der Installateur muss fur die Zertifizierung den Funktionstest inklusiv dem
dynamometrischen Test, gemaB den européischen Vorschriften durchfiihren.

ACHTUNG! Bewahren Sie diese Anleitung gut auf fir zukiinftige Wartungen
und die Entsorgung des Produkts.

11
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Antrieb Installationsanweisungen

HINWEISE:

* Vor Beginn der Installation Uberpriifen, ob das Produkt geeignet ist, Ihr Tor oder
Ture zu automatisieren. Wenn nicht darf die Installation nicht vorgenommen werden.
+ Das Stroversorgungsnetz muss eine Sicherheitstrennvorrichtung haben

+ Alle Installations- und Wartungsarbeiten missen bei abgetrennter Stromversorgung
vorgenommen werden. Wenn die Trennvorrichtung am Automatismus nicht sichtbar
ist, muss ein Warnschild angebracht werden mit der Aufschricht “Vorsicht -
WARTUNGSABEITEN”.

+ Bei der Montage den Automatismus vorsichtig behandeln und Quetschungen,
StéBe, Stirze oder Kontakt mit Fllssigkeiten jeglicher Art vermeiden.

Das Produkt nicht in der N&dhe von Warmequellen oder offenem Feuer legen,
da es beschéadigt werden kann oder Fehlfunktionen aufreten kbnnen sowie
Gefahrsituationen. In diesem Fall die Installation unterberechen und den
Kundendienst DUCATI HOME kontaktieren.

- Das Produkt darf nicht modifiziert werden.Nicht erlaubte Anderungen fiihren
zu Fehlfunktionen und die Garantie erlischt. Der Hersteller (ibernimmt keine
Verantwortung fiir Schaden, die aus nicht genehmigten Anderungen oder
Manipulationen entstanden sind.

* Wenn das Tor, welches automatisiert werden soll einen integrierten
FuBgangerdurchgang hat, muss das System mit einem Kontrollsystem beschaffen
sein, dass den Motorantrieb verhindert, wenn die FuBgéngertir gedffnet ist.

» Sicherstellen, dass es ein mdgliches Einklemmen zwischen den feste Teilen , wenn
sich der Torfliigel in der Position maximaler Offnung befindet, ausgeschlossen ist.
Moglicherweise diese Teile so schitzen, um ein Einklemmen von Personen oder
Tieren zu verhindern.

+ Die an einer Wand montierten Steuervorrichtungen mussen in Richtung der
Automatisierung so positioniert werden, dass sie von den beweglichen Teilen weit
genug entfernt sind, mit einer Mindesthéhe vom Boden von 1,5 m und unbefugten
Personen nicht zugénglich. Es muss kindersicher sein.

+ Die Produktverpackung muss mit den im Land geltenden Gesetzen und
Bestimmungen entsorgt werden.

- Uberpriifen, dass in der SchlieB- und Offnungsposition ein, gut am Boden
befestigter, mechanischer Endanschlag vohanden ist (,Stopper” siehe Seite 6) (nicht

12

erforderlich, bei Antrieb mit integriertem mechanischen oder eletrischen Hubende
(Spezialversionen ,FC*, auf spezifische Anfrage geliefert)

ACHTUNG: Priifen, dass die Automatisierung fiir die Art, GroBe und das
Gewicht lhrer Struktur geeignet ist.

« Uberpriifen Sie den guten Zustand lhrer Struktur: stellen Sie sicher, dass Ihr Tor
fachméannisch installiert ist und ordnungsgeman funktioniert.

* Prifen Sie die Qualitat, Festigkeit und Stabilitat der Struktur, insbesondere des
Tores, und aller Komponenten, insbesondere das Gelenk, die Sdulen und Wande.
Stellen Sie sicher, dass das zu automatisierende Tor gut ausgewogen ist und die
Scharniere gut gedlt sind.

- Uberpriifen Sie, dass das Tor ein Notfall Tirfligel Tragsystem hat

* Bei manuellem Bewegen des Tors , sicherstellen, dass die Bewegung linear ist und
keine Stellen mit extremer Reibung aufweist. Sicherstellen, dass die Bewegung an
jeder Stelle mit gleicher und konstanter Reibung erfolgt (es durfen keine Stellen mit
gréBer Reibung vorhanden sein).

« Uberpriifen Sie, dass der Befestigungsbereich des Getriebemotors mit seinen
Gesamtabmessungen kompatibel ist.

* Wenn das Tor seine Bewegung auf der Strecke stoppt oder wenn es blockiert

ist oder aus anderen Griinden defekt ist, einen qualifizierten Techniker zu Hilfe rufen
um das Tor wieder in einen guten Zustand zu bringen, bevor Sie den Antrieb
installieren um jegliches Risiko an Schaden, schweren oder tddliche Verletzungen! zu
vermeiden. Vor der Installation alle abgenutzten oder nicht perfekt funktionierende
Teile reparieren oder austauschen !

WICHTIG - Der Getriebemotor, kann eine manuelles Tor mit einem nicht effizienten
und sicheren mechanischen Aufbau, antreiben. Mangel auf Grund einer falschen
Installation oder schlechter Wartung des Tores kdnnen somit nicht beseitigt werden.

Produkt Verwendungsgrenzen: Vor der Installation des Produkts Gberprufen,
dass die GréBe und das Gewicht des Torfliigels innerhalb der Grenzen fiir dieses
Antriebsmodell liegt.



Antrieb Installationsanweisungen

Antrieb Montageanweisungen

3. Allgemeines Installationsschema

Das Schema auf Seite 6 zeigt ein Beispiel einer typischen Anlage. Mit Bezug auf
dieses Schema, die ungefahre Stelle, wo jeder einzelne Komponent des Systems
montiert wird, bestimmen sowie das Verbindungsschema. Isolierte Leitungen fir den
Durchgang der Verbindungskabeln vorbereiten und das notwendige Material fir eine
korrekte richtige Montage und elektrische Verbindung der einzelnen Komponenten
beschaffen und vorbereiten.

Die Antriebe sollten vorzugsweise auf einer Hohe zwischen den beiden
Torscharnieren installiert werden, jedoch in Ubereinstimmung mit einer verstarkten
Quere am Tor um diese in einem strukturell starken Punkt zu fixieren. Die
Bodenfreiheit sollte jedoch nie weniger als 15 cm sein.

Die Steuereinheit muss auBBerhalb der Reichweite von Kindern und Unbefugten
vorzugsweise mit einem Mindestabstand von 60 cm von den Antrieben angebracht
werden. Wenn die Steuereinheit nicht am Tor sondern entfernt wie zum Beispiel in
einem Kontrollraum angebracht wird, muss dem System ein externer Funkempfanger
hinzugefiigt werden, der das Signal in der N&he des Tores empfangt.

Die Motoren missen mit einem bipolaren Kabel HO7NRF min 0,75mmq fur externe
Anwendung, angeschlossen werden. Das Zubehdr muss mit einem bipolaren Kabel
min 0,35mmgq fur externe Anwendung, angeschlossen werden. (Kabel, Schrauben
und Dubel an der Struktur sind nicht vorgesehen, sondern missen gemaB dem
Systems und der spezifischen Struktur extra erworben werden)

Notwendige Komponenten:

1 = Steuereinheit mit an der Platine integriertem Empfénger, Ringkerntransformator
und Sitz fir die Batterie. (Die Batterie, wo vorgesehen, sollte vorzugsweise in der
Steuereinheit untergebracht werden,

2 = Antriebe

3 = Blinklicht

6 = Fernbedienungen

Niitzliche Komponenten:

4 = externe Antenne / externer Funkempfénger

5 = Schllsseltaster, elektronischer Schllissel oder andere NC Kontakt-Schalter zur
Steuerung der Aktivierung des Systems

7 =Funk-Kodierschalter

SHAT G

8 = Solarmodul (wo vorgesehen)
9= Sicherheitslicht§chranken (obligatorisch, wenn sich das Tor auf &ffentliche
Flachen befindet (Offnung nach auBBen)

ACHTUNG: Bei Installation mit Tor Offnung nach auBen (DER ANTRIEB
DRUCKT UM ZU OFFNEN)

Fir die Montage von Toren mit Offnung nach auBen, ist es notwendig, Teleskop-
Antriebe zu installieren mit Bezugnahme auf das spezifische Befestigungsschema fiir
jedes Modell. (siehe entsprechende Liste Tormodell)

Es wird darauf hingewiesen, dass es bei einem Tor mit der Offnung nach auBen
notwendig ist, die Polaritat der Leitungen umzukehren (Schaltplan Elektroschema
elektronische Platine)

Uberprifen Sie die Machbarkeit eines solchen Systems unter Beriicksichtigung
der seitlichen Abmessungen. Stellen Sie sicher, dass sich die Fllgel, auf einem
6ffentlichen Durchgang nicht 6ffnen.

Es ist ratsam, das System mit einer Sicherheitslichtschranke auszustatten, welche
so positioniert werden soll, dass die Fligel beim Offnen nach auBen, Menschen und
Dingen keine Schaden oder Stérungen verursachen, die sich auBerhalb des Hauses
aufhalten (vorbei gehende FuBgénger oder parkende Fahrzeuge, wenn auch nicht
genehmigt).

4.INSTALLATION DER ANTRIEBSBEFESTIGUNGSWINKEL

Ermitteln Sie die Hohe, wo der Antrieb in Bezug auf das Tor, posizioniert
werden soll.

Die Antriebe missen innerhalb des Grundstlicks angebracht werden, vorzugsweise
auf einer H6he zwischen den beiden Torscharnieren installiert, jedoch in

Ubereinstimmung mit einer verstarkten Quere am Tor um diese in einem strukturell
starken Punkt zu fixieren. Die Bodenfreiheit sollte jedoch nie weniger als 15 cm sein.

Identifizieren Sie das genaue Modell des Antriebs (Seiten.8-9) und beachten Sie die
Installationseinschrankungen und die maximalen MaBe A und B. Die Grenzwerte fiir
jedes Modell sind auf den entsprechenden Seiten festgelegt :

Kit HC812-300......Antrieb Modell HC312 (300mm)............ seite 8
Kit HC812-400......Antrieb Modell HC412 (400mm)............ seite 9
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Antrieb Installationsanweisungen

4.1 Installation der Befestigungswinkel an der Riickseite der Saule

Je nach Antriebsmodell , berechnen Sie die Befestigungsposition des hinteren
Befestigungswinkels in Bezug auf die Grenzwerte der MaBe A & B des
jeweiligen Schemas. (siehe auch allgemeines Schema auf Seite 7, Grenzwerte
jeweils ob sich das Tor nach innen oder nach auBen &ffnet)

Wichtig! Die Werte A und B missen moglicherweise dhnlich zueinander sein um
eine flieBende Bewegung zu ermoglichen,

Achtung: der Antrieb sollte vorzugsweise einen Einfallswinkel zum Tor haben
und somit nicht perfekt parallel zum Fltgel sein.

Achtung: Gberprifen Sie mit einer Wasserwaage , dass das Tor perfekt
ausbalanciert ist, und stellen Sie sicher, dass der Antrieb im Gleichgewicht mit
dem Tor ist.

Achtung: Wenn die in der Tabelle angegebenen Abmessungen an der Struktur
nicht eingehalten werden kénnen, muss ein Bruch erfolgen um den Einbau des
Antriebgs innerhalb dieser Grenzen zu ermdglichen.

Zur Ermittlung der am besten geeigneten Befestigungsposition wie folgt
vorgehen:

4.1.1.die Tiefe der Sdule messen (vom Scharnier zur Innenkante der Saule )

Nachdem die Tiefe der Saule gemessen wurde und in Basis, der in der Tabelle
angegebenen Abmessungen A und B, das Loch wéhlen um den Antrieb zu
befestigen. Falls notwendig, den UberschuB der Platte wegschneiden. In einigen
Fallen wird es notwendig sein, die Platten von einem Schmied (zum Beispiel im
Fall von runden Saulen) zuschneiden zu lassen.

4.1.2. Bestimmen Sie nun die Befestigungsposition der Platte an der Saule,
unter Beriicksichtigung, dass die Abmessung B den maximalen Offnungswinkel
und die Toréffnungsgeschwindigkeit bestimmt. Wenn dieser Winkel nicht mit
Ihren Anforderungen Ubereinstimmt, sollten Sie die Quote A neu einstellen und
eventuell auch die Quote B, so dass sie dhnlich sind.

HINWEIS: Das MaB ,A“ ist irrelevant und daher hangt die Wahl allein von der Art
und dem Ausmaf der Saule ab. Um so gréBer das AusmaB ,B“ ist um so
langsamer 6ffnet sich das Tor.
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ACHTUNG! Bevor Sie die hintere Halterung befestigen, den Antrieb in einer perfekt
horizontalen und ausgewogenenen Position halten (wie es der Fliigel gegeniiber dem
Boden sein muss). Verifizieren, dass der Befestigungsbereich der vorderen Halterung
in einer robusten Position am Flugel ist. Stellen Sie sicher, dass der Antrieb in einer
Mindesthéhe Uber dem Boden befestigt ist, so dass eine bequeme Bedienung des
manuellen Entriegelungsystems moglich ist.

ACHTUNG: in einigen Féllen zwecks Platzproblemen, oder Strukturen mit ungeeigneten
Abmessungen, wird es notwendig sein, Eingriffe an der Saule durchzufihren (Einbruch /
Mauerarbeiten) um die korrekte Montage der Antriebe zu ermdglichen.

4.1.4. Einmal bestimmt wo die hintere Platte an der Saule plaziert werden soll, diese nun
mit Hilfe von geeigneten Schrauben und Unterlegscheiben (nicht mitgeliefert) fixieren. .

4.1.5 Befestigen Sie den Antrieb am hinteren Befestigungswinkel mit dem vorgesehenen
speziellen Stift und Dichtungsring .

Abbildungen auf Seite 10.

4.2 INSTALLATION DES BEFESTIGUNGSWINKELS AM TORFLUGEL
4.2.1.Nachdem der Antrieb an der hinteren Platte mit dem Stift befestigt wurde,
wobei dieser horizontal und gerade gehalten werden soll, nun am Torflligel die
Befestigungsposition der vorderen Platte bestimmen. Dabei beachten wioe folgt:
Antriebe mit Teleskop-Stift, wie die Modelle: HC312; HC412;

werden mit vollstandig zuriickgezogenen Kolben geliefert, daher muB die

Befestigungsposition der vorderen Stiitze am Tor mit offenen Torflliigel bestimmt werden.

HINWEIS: Bei den Tiiren mit der Offnung zur AuBenseite muss die Polaritit der
Kabel muss in dem Verbindung zur Platine umgekehrt werden .

4.2.2 Uberpriifen, dass der Bereich am Tor, wo die Frontplatte befestigt wird, solide und
verstarkt ist. Ansonsten den Torflligel verstéarken, bevor Sie fortfahren.

Beachten Sie, dass der Antrieb mittels dem beiliegenden speziellen Stift an der
Montageplatte befestigt werden muss.

Es ist zu beachten, dass je nach Anlage, es nicht notwendig sein muss, den gesamten
Hubweg des Antriebs zu verwenden.

Achtung: in jedem Fall sicherstellen, dass der Fliigel des Tores anschlagt (dazu das am



Antrieb Installationsanweisungen

Boden befestigte mechanische Hubende oder das integrierte Hubende (bei Antrieben
Version FC) bevor der ganze Hubweg endet . Es muss mindestens 1 cm Hub Ubrig
bleiben.

4.2.3 Die vordere Halterung am Torflligel mittels geeigneten Schrauben und
Unterlegscheiben (nicht beigelegt) befestigen. Die Halterungen kénnen auch am
Torfligel (wenn dieser aus Eisen ist) angeschweif3t werden.

4.2.4 Den Getriebemotor an der vorderen Halterung mit dem hierfur vorgesehen Stift
anklemmen und mit dem speziellen Dichtungsring befestigen.

5.5. MANUELLE ENTRIEGELUNG IM NOTFALL - manuelle Bewegung des Tors

Die Antriebe sind mit einem Entriegelungssystem ausgesttatet, dass die manuelle
Handhabung des Tors im Notfall ermdglicht,

Das Entriegelungssystem wird mittels Dreikantschllssel, welcher in den dreieckigen
Schlitz eingefihrt werden muss,betéatigt.

Um etwa 40 ° bis zum Stopp gegen den Uhrzeigersinn drehen. Die Motoren werden
entriegelt und das Tor kann von Hand bewegt werden.

Das umgekehrte Vorgehen stellt den Automatismus wieder her,

Achtung! das Freigabemandver nur dann ausfiihren, wenn der Antrieb am Tor
installiert ist.

Um von aussen Zugriff auf das Freigabesystem zu haben, ist es ratsam, einen
sekundaren FuBgangerdurchgang zu schaffen, vor allem in dem Fall wo der Torflligel
keinen Zugriff von aussen an das System erlaubt.

6. Kontrollmandver

Nach der Installation der Antriebe, diese entriegeln und einige Kontrollmanéver
durchfiihren , indem man die Torfliigel von Hand bewegt. Stellen Sie sicher, dass die
Bewegung gleichméaBig und kontinuierlich ist ohne das eine groBe Reibung erfordert.
Sicherstellen, dass die Torfligel an den mechanischen Anschlagen ,Stopper”
anhalten. (siehe Seite 6 und das folgende Kapitel).

7. Mechanische Anschlage - Hubende

Im Fall, dass ein Antrieb ohne mechanisches oder integriertes elektrisches Hubenede

HEME AUTFOHAT IO N

verwendet wird, ist es notwendig mechanische Endanschlage (Stopper) vorzusehen,
welche am Boden bei geschlossenem Tor und offenen Torflugel, befestigt werden
mussen

Der Antrieb beendet den Hub auf dem Anschlag und erfasst die amperometrische
Variation.

Das mechanische Hubende reguliert die Stopp-Position am Torflligel direkt mittels
dem Antrieb, so dass am Boden montierte Anschlage nicht verwendet werden.

Die teleskopischen Antriebe der Serien HC, in den Sonderausfihrungen “FC” (auf
Anfrage) haben ein mechanisches Hubenede fir Tor “offen”. Siehe Seite 10 Bild
22.

Antriebe Version FC: Regulierung der Position integriertes mechanisches
Hubenede:

- Mit einem Inbusschliissel die beiden Stifte am mechanischen Anschlag l6sen. .

- Den Torflugel manuell in die gewlinschten Position bringen. (offen oder
geschlossen)

- Nun den mechanischen Anschlag an das Hubenede der gewlinschten Position
bringen und Stifte mit dem Imbusschliissel verriegeln, so daB sie in dieser Position
blockiert bleiben.

8. SICHERHEIT UND ENDTEST

Der Hersteller garantiert, wie von den Kontrollinstituten Nemko und INTERTEK
gepruft und zertifiziert, dass die Antriebe unter Verwendung der Original-
Steuereinheiten und wenn diese korrekt gemaB den hier folgenden Anweisungen
installiert sind, die Parameter fir den maximalen Schub an Hindernissen geman der
europaischen Norm EN 12445 ; EN 12453; EN 12635 und EN 13241-1, erfullen.

Der Monteur ist verpflichtet die Endstruktur gemaB der geltenden spezifischen
Norm, mittels Dynamoeter zu testen. Der Monteur muss, wie nhormativ bestimmt,
die Sicherheit fir den Gegendruck am Hinderniss testen und das jeweilige Zertifikat
ausstellen. Die europaische Maschinenrichtlinie bzieht sich auf die Endstruktur.
Bitte beachten Sie, dass die Anlage aus dem Antrieb am Tor und Saulen besteht.
Jede Anlage ist daher eine einzige Struktur und muss daher getestet und zertifiziert
werden.

9. WARTUNG

Die Antriebe bendtigen keine besondere Wartung. Nur als VorsichtsmaBnahme
und bei intensiver Nutzung ist es angebracht, die Integritat des elektrischen Kabels
am Motor zu Uberprifen. Mit der Zeit , kann es erforderlich sein,die Birsten, wenn
abgenutzt, zu ersetzen.
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JUCAT! STEUEREINHEITEN

10. VORBEREITUNGEN

isolierte Kanale fur den Durchgang der Motorleitungen und Zubehor (nicht mitgeliefert). pradisponieren. Das Netzkabel der Anlage in der Position, wo Sie beabsichtigen,
die Steuereinheit (nicht notwendig im Fall von Solarmodulen ) zu befestigen, pradisponieren. VORSICHT: die Stromversorgung bei Hochspannungsstrom darf
ausschlieBlich von spezialisierten Technikern/Elektrikern vorgenommen werden. Den Stromversorgungsanschluss 230 / 110V nicht selbst ausfiuhren. Es droht
LEBENSGEFAHR !

Achtung: eine Vorrichtung fur die Stromunterbrechung im Notfall bereitlegen.
Achtung: die Steuereinheit und die Aktivierungstasten missen an einem Ort und in einer H6he Uber dem Boden platziert werden, so dass unberechtigte Personen, Kinder
und Jugendlichen der Zugriff untersagt ist.

11. INSTALLATION DER STEUEREINHEIT AN DER MAUER
Den unteren Teil der Steuereinheit mit geeigneten Schrauben und Diibeln (nicht mitgeliefert) an der Mauer befestigen, Es wird empfohlen, eventuelle Lécher abzudichten um
das Eindringen von Wasser, Feuchtigkeit, Staub und Insekten zu vermeiden. Spezielle Presshilsen verwenden (nicht mitgeliefert)

Die Steuereinheit KONTROL ,Large” ist mit einer internen Schutzabdeckung ausgestattet, unter der sich die elektronische Platine und der Ringkerntransformator befindet.

| 40
DUCATI Kontrol

Behélter “Large size”

180 mm

wuw 06e
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Steuereinheiten: Ringkerntransformator und Wechselstromversorgung TanTauTS AT ox

12. Stromversorgung

Der Netzanschluss in Hochspannung 230 V (110 V auf Anfrage) darf nur von einem zugelassenen Elektriker ausgefuhrt werden! Achtung: Lebensgefahr. Das Netzkabel
ist an einer Schutzklemme stromaufwarts des Ringkerntransformators angeschlossen (Abb.41) Der Transformator ist bereits an der elektronischen Platine angeschlossen.
Die korrekte Verbindung sicherstellen. Es darf nur ein geeignetes Anschlusskabel fir die Spannung des Motormodells verwendet werden.

SCHWARZ = 0 + GELB = 12V fur Motoren DUCATI 12V

an der elektronischen Platine

schwarz gelb

0 12V

rot

24V

am Transformator
ACHTUNG!

Um Beschédigungen wahrend des Transports zu vermeiden, kénnte der Transformator
an der Kontrolleinheit “nicht vorinstalliert” geliefert werden. Fir die Befestigung an der
Kontrolleinheit die Schrauben mit einem geeigneten Konus I6sen. Posizionieren Sie den
Transformator innerhalb des Gehauses (A) und und diesen an der Gehausebasis mittels
entsprechenden Tragerkonus anschrauben.

Sicherung 230V - 0,8AT
110V - 1,2AT

Mit der entsprechenden Schraube die Klemmen mit Schutzsicherung fiir den Anschluss
an das Stromnetz 230V / 110V am Gehause befestigen (B) die Leitungen des
Transformators mit der elektronischen Platine verbinden und dabei beachten, dass das

rote Kabel (24 V) nicht bei 12 V-Motoren verwendet werden darf. , g? I

A.C

230V 50H/
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DUCAT! Elektronische Platine Modell CTH42

o CTH42
Elektronische Platine

B> 3 2 55 7685 DHPBANGLIT §19720

mKompatible Zubehore

= C/M/BAT
Akku-Ladegerat-Management-
Modul

(bendtigt um eine Notfallbatterie
zu verbinden)

o KONTROL 7855
Komplette Steuereinheit

mit Platine CTH42 und
Ringkerntransformator

180 mm
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Elektronische Platine Modell CTH42

li |

e Vel gt LA |
HEME AUTFOHAT IO N

Technische Daten CTH42

Hauptstromversorgung 230V ( 110V auf Anfrage)
Systembetriebsspannung 12V

Die Nutzung am Tor mit 1 oder 2 Fliigel v

Platine Schutzsicherung v 10AF
Transformator Schutzsicherung 0,8AT (1,2AT)

Watt Ringkerntransformator 105W
Ausgangsanschlusse fur Zubehér Speisung 12V

Verbrauch in stand-by 0,012A
Funkempfanger 2 Kanéle (1 fir volle Zykluséffnung, 1 fiir FuBgéngeréffnung)
Fernbedienung-Kodes Speicherkapazitat 10

Protokoll Funkubertragung DUCATI rolling code 433MHz
Selbstlernende Fernbedienung +

Antenne auf der Platine i

Klemmen flr die externe Antennenverbindung v
Automatische SchlieBfunktion mit einstellbarer eit 0-100 sec.

Schritt flr Schritt Arbeitsmodus

V1 Puls zum Offnen, 1 Puls zum SchlieBen)

Sicherheitssystem gegen Druck. In Ubereinstimmung
mit den EU Normen EN13241 / EN12453

v/ amperometrischen Hinderniserkennung

Motorleistung Einstellung

v Durch Drehen des Potentiometers im Uhrzeigersinn erhdhen Sie die Motorleistung und
verringern die Hinderniserkennung

Ausgang fur zeitbestimmte Hilfsbeleuchtung (60 sek.)

v 12V max 10W

Ausgangsklemmen fiir Elektroschloss

12V ac (Warnung: nur und falls die elektronische Platine mit einer Akku versorgt wird

(bendtigt zusatzliches Modul CMBAT), wird das Elektroschloss eine Stromversorgung
von 12Vdc haben. Es ist daher notwendig, dass das elektrische Schloss mit einem
“booster” ausgestattet ist, (der die 12Vdc Ausgangsspannung In 12Vac umwandelt )

Eingangskontakt (NC) fur Lichtschranken vV (NC)
Vollzyklus-START-Eingangsklemmen v (NO)
FuBgangerzyklus START-Eingangsklemmen v (NO)
Blinkerausgangsklemmen 12V max 10W
Ausgang fur CMBAT Akku-Ladegerat-Management- J

Modul ( benétigt um eine Notfallbatterie zu verbinden)




DUCATI elektronische Platine Modell CTH42

Photovoltaik-Panel
12V min. 10W
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DUCATI elektronische Platine Modell CTH42

ACHTUNG! Alle Anpassungen missen mit geschlossenem Tor
durchgeflhrt werden. Die Anderungen werden im
néachsten Zyklus wirksam.

ACHTUNG! Falls die Platine in den Nothalt geht, ist die Entriegelung
moglich, indem man fir 2 Sekunden lang den Kontakt zwischen
dem Klemmbrett und den Klemmen 8 und 9 schlief3t,

CTH42 Anschlisse

1 Antenne Kabel

2 Antenne Socke

3/5 START volle Oeffnungzyklus Kontakt NO (normalerweise offen)

4 Lichtschranken Kontakt NC ( normaleweise geschlossen)

5 gemeinsam ( Lichtschranke und START)

8/9 START FuBgangerdurchgang Offnung NO (normalerweise offen)
10 + Speisung Lichtschranken 12V positiv

11 - Speisung Lichtschranken 12V negativ

12/13 Blinklicht 12V 10W max.

14 blaues Kabel Motor (Antrieb) M2

15 braunes Kabel Motor (Antrieb) M2

16 blaues Kabel Motor (Antrieb) M1

17 braunes Kabel Motor (Antrieb) M1

18/19 Gartenlicht NO Kontakt max 0,5A (Relais verwenden wenn a.c.)
20/21 Elektroschloss NO (normalerweise offen) Kontakt 12V a.c.

Achtung: Wenn Sie die Lichtschranken nicht verwenden
die Klemmen 4/5 liberbriickt halten.

Achtung: Wenn der Lichtschranken Kontakt unterbrochen wird,
wahrend dem SchlieBvorgang ,6ffnet sich das Tor und schlieBt erst,
wenn der Kontakt nochmals geschlossen wird.

@ Achtung:

M1 = Motor ( Antrieb) auf dem Fllugel installiert, der zuerst 6ffnet
M2 = Motor ( Antrieb) auf dem Fllugel installiert, der als zweite
Offnet

a

HINWEIS: Bei den Tiiren mit der Offnung zur AuBenseite muss die Polaritit der Kabelin
Verbindung zur Platine umgekehrt werden:

14 braunes Kabel Motor (Antrieb) M2

15 blaues Kabel Motor (Antrieb) M2

16 braunes Kabel Motor (Antrieb) M1

17 blaues Kabel Motor (Antrieb) M1

CTH 42 Tasten und Funktionen

E Speichertaste / Léschen Funksteuerungen fiir einen kompletten Zyklus des Offnens

g Deaktivierung / Aktivierung der Funktion: ,Wasserschlag “Anti-Druck auf dem Gangsystem
wenn die Funktion aktiviert ist, entfernt das System den Druck auf dem Getriebe, wenn das
Tor feststehend ist).

Dies garantiert eine geringeren VerschleiB der Anlage.

ESpeichertaSte / Léschen Fernbedienung FuBgéangerdurchgang-6ffnungszyklus (nur eine
Tur 6ffnet sich teilweise )

LED griin = Stromversorgung
LED rot nach P1 druecken = Programmierung Fernbedienung

LED rot leuchtet bei ge6éffnetem Tor = das System ist in gedffnetem Tor.Betriebsmodus:
Schrittmodus

LED rot blinkt bei ge6éffnetem Tor = das System ist in gedffnetem Tor.Betriebsmodus mit
automatischer SchlieBung und berechnet die Pausenzeit , bevor es wieder schliet

Trimmer 1 (TIME) = schrittweise Funktion / Timing automatische SchlieBung
Trimmer 2 (POWER M1) = Empfindlichkeitseinstellung/ Motorleistung M1
Trimmer 3 (POWER M2) = Empfindlichkeitseinstellung/ Motorleistung M2

Sicherung 10AF

Stecker (BAT / -) = Eingang externe Ladegerat CMBAT
Eingang Transformator: Kabel 0 (schwarz) und Kabel 12V (gelb)
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DUCATI elektronische Platine Modell CTH42

CTH 42 EINSTELLUNGEN

VERWENDUNG AM 1 oder 2 FLUEGEL

TOR

den JP1-Schalter auf die entsprechenden Anzahl der Fliigel drehen:
JP1 auf Position 1 = Beutzung auf 1 Fliigel Tor;

JP1 auf Position 2 = Beutzung auf 2 Fliigel Tor;

BETRIEBSART

“Schrittweise” SchlieBfunktion (Offnen / Stopp / SchlieBen).
das Potentiometer T1 (TIME) voll gegen den Uhrzeigersinn gedreht halten, wie
Standard geliefert. Ein Impuls 6ffnet und ein Impuls schlief3t.

Automatische SchlieBfunktion /Turautomatik-Modus:

Drehen Sie das Potentiometer T1 (TIME) im Uhrzeigersinn um die Pausezeit
bis zu max.100 Sekunden zu erhéhen. Nach der eingestellten Pausenzeit ,
schlieBt sich das Tor automatisch. Wéahrend der Pause akzeptiert das System
keine Impulse.

MOTORLEISTUNG EINSTELLUNG

Einstellen der Motorleistung und der Empfindlichkeit an Hindernissen:
Fiir M1: das Potentiometer T2 (POWER M1) im Uhrzeigersinn drehen , um die
Leistung zu erhéhen und die Empfindlichkeit an Hindernisses zu reduzieren.

Fiir M2: das Potentiometer T3 (POWER M2) im Uhrzeigersinn drehen , um die
Leistung zu erhéhen und die Empfindlichkeit an Hindernisses zu reduzieren.

PHASENVERSCHIEBUNG (nur bei 2 Fllgel Tor)

Die Verzégerungszeit zwischen Fliigel 1 (M1)u nd Flugel 2 (M2) erfolgt
automatisch.

Bei der Offnung M2 folgt M1 nach etwa 3 sec., und umgekehrt beim SchlieBen.
Die Phasenverschiebung kann vom Kunden nicht reguliert werden. Nur der
Hersteller kann diese Einstellung auf Anfrage andern.
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WASSERSCHLAG “ANTI-DRUCK FUNKTION

Funktion ,Wasserschlag “: Die Platine ist Standard mit der aktiven Funktion
programmiert, um den Druck auf dem Zahnrad in Anschlag zu mindern. Die
Funktion Ubt ein fast unbemerkbares Rickwartsfahren aus. Zur Beseitigung
dieser Funktion wie folgt vorgehen:

far 1 Sekunde P1 driicken, das rote LED leuchtet.

P2 fir eine Sekunde driicken.

Die Funktion ist deaktiviert. Zur Wiederherstellung der Funktion, wiederholen Sie
den Vorgang.

PHASENVERSCHIEBUNG (nur bei 2 Flugel Tor)

Die Verzégerungszeit zwischen Fliigel 1 (M1)und Fligel 2 (M2) erfolgt
automatisch.

Bei der Offnung M2 folgt M1 nach etwa 3 sec., und umgekehrt beim SchlieBen.
Die Phasenverschiebung kann vom Kunden nicht reguliert werden. Nur der
Hersteller kann diese Einstellung auf Anfrage andern.

Programmierung Fernbedienung /siehe Seite 23

HINWEISE:

Wir empfehlen lhnen, erst das System zu testen, ohne dieLichtschranken
anzuschliessen. Nach Uberprifung der korrekten Funktion des Systems wenn
vorgesehen, die Lichtschranken anschliessen.

Wir empfehlen die folgenden Einstellungen fir die Erstinstallation um das System
Zu testen :

Betriebsart = “Schrittweise” SchlieBfunktion
(Potentiometer T1 gegen den Uhrzeigersinn drehen)

Motorleistung M1 = maximal Leistung
(Potentiometer T2 im Uhrzeigersinn drehen)

Motorleistung M2 = maximal Leistung im Uhrzeigersinn drehen
(Potentiometer T3 im Uhrzeigersinn drehen)



Fernbedienungen Rolling Code PULT 6203R; 6203P, 6204,

H Fernbedienung PULT 6204
durch 1 Batterie 27A 12V gespeist

E Modell 6203 ROL = Kodifizierung
Radio rolling code = dunkelblaue
Fernbedienung mit dunkelblauen Tasten
durch 1 Batterie 12V C-23A gespeist

I Modell 6203 P ( verstéarktes Modell
100m) = Kodifizierung Radio rolling
code = dunkelblaue Fernbedienung mit
roten Tasten

durch 1 Batterie 12V C-23A gespeist

Fernbedienungen rolling code DUCATI Modelle 6203 rol, 6203P und 6204 sind Fernbedienungen mit Kodifizierung DUCATI
rolling code

mit mehr als 3 Milliarden an Kombinationen mit variablen Kode versichern sie den max. Schutz gegen Radiointerferenzen. Jede Taste
der Fernbedienung ist in der Fabrik programmiert mit einem einzigen Radiokode welcher einem Uebertragungskanal korrispondiert.
Jede Taste kann eine unterschiedliche DUCATI Automation steuern. Mit der Zugabe eines externen Funksenders DUCATI rolling
code (ref. RIXY 6040 o RIXI 6043 con display) kann man auch andere Automatismen anderer Marke mit der Fernbedienung Ducati
steuern.

A1) Wie man den Uebertragungskode (= ein Taste von der Fernbedienung) auf der elektronischen Platine speichert um ein
volistdndige Offnung Zyklus zu memorisieren.

Bei geschlossenem Tor :

1) Die Taste P1 an der elektronischen Platine driicken

- Das rote Led auf die elektronischen Platine leuchtet

2) Die Taste P1 loslassen

3) innerhalb von 8 Sekunden bei leuchtendem Led die Taste der Fernbedienung, welche man verwenden will, driicken und einige
Sekunden gedrickt halten.

- Das rote Led der Elektronikplatine leuchtet einmal auf und geht nach einigen Sekunden wieder aus.

- Erfolgte Einspeicherung!

4) Die soeben programmierte Taste an der Fernbedienung driicken um ein Mandéver zu starten.

A2) Wie man den Uebertragungskode (= ein Taste von der Fernbedienung) auf der elektronischen Platine speichert um
FuBgangerdurchgang-ffnungszyklus (= nur eine Tiir 6ffnet sich teilweise ) zu speichern.

Wie die Prozedur am Punkt A1 ,aber verwenden Sie die J1-Taste anstatt der Taste P1

ACHTUNG: die Elektronikplatine kann bis 10 Kodes (= Fernbedienungen Taste) speichern.
Fir mehrere Fernbedienungen gibt es einen extenren Funksender als Optional (RIXY6040 oder RIXI 6043)

B) Speicher der Elektronikplatine I6schen (Totalverlust des Speichers)

In dem Fall, in dem die Speicherkarte voll ist oder bei Verlust einer Fernbedienung ist es mdglich, die eingestellten Codes zu |6schen
(Achtung dieser Vorgang fuhrt zu einem totalen Verlust des Speichers). Danach missen die Codes erneut auf der Karte gespeichert
werden. Achtung: das Tor muss geschlossen und inaktiv sein.

1) die Taste P1 auf der Platine driicken und gedriickt halten solange bis das rote LED blinkt (30 sec.)

2) die Taste P1 loslassen
- Alle Codes sind geléscht. Um neu zu programmieren die Schritte vom Punkt A von 1-4 befolgen.
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D UCAT' Schlusselschalter

m Schliisselschalter KEY 5000 / KEY 5005 / KEY 5005 INOX

1/2 and die Klemmen Kontakt “START” von der Elektronikplatine.

Den beiliegenden Schlissel in den Zylinder einfligen und um ca. 20 ° drehen um einen Mandéver-Befehl zu senden. Der Schlisseltaster erlaubt das System mittels einem
N.O. Kontakt zu aktionieren. Wenn man mehr als eine Vorrichtung oder auch eine Lautsprechanlage anschliessen will diese parallel anschliessen. Aus Sicherheitsgriinden
empfiehlt es sich das Anschlusskabeln zu vermauern.

m KEY 5005 m KEY 5005 INOX

58 mm

58mm

A
y

.

o KEY 5000




Blinklicht

= Das Blinklicht zeigt das Tor in Bewegung an (Offnen und SchlieBen). Das Blinklicht muss am Pfeiler/Mauer montiert werden, so dass es von innen und aussen gut
sichtbar ist. Das Blinken ist beim Offnen langsam und bei Schliessen schnell. Die Montage des Blinklichts ist notwendig und obligatorisch um die Sicherheit der Zone eines
6ffentlichen Durchganges zu garantieren.

Lichtschranken

Die Lichtschranken sind eine zusétzliche Sicherheitseinrichtung wéhrend der SchlieBphase des Tors um Kontakt mit einem Hindernis zu vermeiden. Es ist ratsam, die
Lichtschranken in einer Hohe vom Boden zwischen 40 und 100 cm zu montieren. Die Lichtschranken kénnen direkt an der Sdule montiert werden (ohne Einklemmung) oder
auf speziellen Stitzsaulen . Das Hindernis wird nur erfaBt, wenn es zwischen dem Infrarotlicht und den beiden Lichtschranken befindet. Die Vorrichtung besteht aus einem
Sender TX und Empfanger RX. Die Lichtschranken sind eine zuséatzliche Sicherheitseinrichtung wahrend der SchlieBphase des Tors

um Kontakt mit einem Hindernis zu vermeiden

X RX

LASER 100 : Lichtschrankenpaar universell. Maximale Entfernung 10 m.
Anschluss: 12/24V ac/dc. NC/NO Kontakt.

)

Den Deckel der Fotozelle abschrauben zur Befestigung an der Saule / 1_2
Pfeiler. Die Lichtschranken perfekt ausrichten. Die Lichtschranken max. 10 @ @ Q @
Meter eine von der anderen entfernt montieren. Verbindungen:

4 5
@&

~

\

1 = Speisung Fotozelle negativ (auf CTH42 Kemme n°11) - + - + COM FTC Kotakt N.C.)

2 = Speisung Fotozelle positiv (auf CTH42 Kemme n°10)

3 = (Kontakt NO) Nicht Benutzen auf CTH42

4 = ALLGEMEIN an die entsprechende allgemeine Klemme an der

Elektronikplatine anschliessen (auf CTH42 Kemme n°5)

5 = NC Kontakt an die entsprechenden Klemmen FTC an der

Elektronikplatine DUCATI anschliessen. (auf CTH42 Kemme n°4) o5



D U CAT' Zubehor Liste

‘ ZUBEHOR: Fernbedienungen, Funk-Empfinger und -aktivierung Gerite

PULT 6203 R - Fernbedienung 2 Kanéle. Funk-Protokoll Ducati rolling code 433,97 MHz
PULT 6203 P - Fernbedienung 2 Kanéle. Funk-Protokoll Ducati rolling code 433,97 MHz Modell verstérkt 100 Meter
PULT 6204 @ Fernbedienung 4 Kanéale. Funk-Protokoll 12 Bit. 433,97 MHz
RIXY 6040 Funkempfanger 25 Fernbedienungen x 4 Kanale. Wireless-Protokoll Ducati Rolling-Code. 433,97 MHz. Kontakt NO mono- und bi-
RIXY 6043 . Funkempfanger 100 Fernbedienungen auf 3 Kanéle. Wireless-Protokoll Ducati Rolling-Code. 433,97 MHz. Kontakt NO mono-
und bistabile Funktion mit AuBenbehalter
STILO 6023 -L 433,92 MHz universelle externe Antenne mit Edelstahl-Halterung fiir die Wandmontage und 5 Meter Kabel geliefert. + 0,5dB
STILO 6025 l 433,92 MHz universelle externe Antenne. Direktmontage am Blinklicht DUCATI Serie FLASH mit 5 Meter Kabel + 0,5dB
TASTY 6700 P TFunksender Tastatur 1 Kanal .Funkprotokoll Ducati Rolling Code. 433,97 MHz. Hintergrund-Beleuchtung und Summer. AuBerliche
e Anwendung. Edelstahlgehéuse
TASTY 6704 g Funksender Tastatur Kanale .Funkprotokoll Ducati Rolling Code. 433,97 MHz. Hintergrund-Beleuchtung und Summer. AuBerliche
Anwendung. Edelstahlgehduse
SW 6500 Funksender Tastatur 1 Kanal .Funkprotokoll Ducati Rolling Code. 433,97 MHz. Hintergrund-Beleuchtung und Summer. AuBerliche
Anwendung.
SW 6504 Funksender Tastatur Kanale .Funkprotokoll Ducati Rolling Code. 433,97 MHz. Hintergrund-Beleuchtung und Summer. AuBerliche
Anwendung.
KEY 5000 ‘ Schllsseltaster Kontakt N.O. mit zwei Schlisseln
KEY 5001 ° Schliisseltaster mit doppleten Kontakt mit zwei Schllsseln
KEY 5005 H Schllsseltaster Kontakt N.O. mit zwei Schlisseln
KEY 5005 . . . .
INOX m Schllsseltaster Kontakt N.O Edelstahl . mit zwei Schlisseln
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DUCATT zubehér Liste DY

20

Hati

SIGNALGEBUNG UND SPEISUNG ZUBEHOR

FLASH 7712 ,é\ Blinklicht mit transparenter Haube und gelber Lampe 12V
-
FI7.$|82H s Blinklicht mit gelber Haube und transparenter Lampe 12V
HC (2 Blinklicht mit gelber H “Design Vi ” L \
7500/12 inklicht mit gelber Haube “Design Vintage” und transparenter Lampe 12
.../ LED Schaltkreis mit einem LED-Licht x Blinklicht FLASH
KB ; o .
9000 - Blinklicht mit Xeno Lampe
STILO 6023 l 433,92 MHz universelle externe Antenne mit unabhangigen Befestigungsbigel mit 5 Meter Kabel. + 0,5dB
STILO 6025 e 433,92 MHz universelle externe Antenne. Befestigung direkt am Blinklicht Ducati Serie FLASH mit 5m Kabel. + 0,5dB
SOLAR SET Solar Speisungsset fiir Solarstromversorgung beinhaltet: 1 x Solarmodul SOLAR 1010 + 1x Batterie BAT1012 Batterie 12V 7A + 1 x
1012 w\‘ & kku MPBAT
SOLAR SET . Solar Speisungsset fir Solarstromversorgung beinhaltet: 1 x Solarmodul 20 W SOLAR 1020 + 1x Batterie BAT1212 Batterie 12V 12A +
2012 1 x Akku MPBAT
SOLAR 1012 12V 10W Photovoltaikpaneel mit Clip fir Wandbefestigung und Anschlusskabel polarisiert +/-
SOLAR 12V 20W Photovoltaikpaneel mit Clip fir Wandbefestigung und Anschlusskabel polarisiert +/-
SOLAR 12V 30W Photovoltaikpaneel mit Clip fir Wandbefestigung und Anschlusskabel polarisiert +/-
BAT1212 Wiederaufladbare Batterie mit Gel versiegelt 12V 12A externe MaBe H9 cm x 15 cm x 10 cm
BAT 0712 Wiederaufladbare Batterie mit Gel versiegelt 12V 7A externe MaBe H9 cm x 15 cm x 6,5 cm
BASTL?'\TZ Wiederaufladbare Batterie mit Gel versiegelt 12V 5A - ultradiinnes Modell-externe MaBe H9 cm x 15 cm x 5 cm
BAT 102 Wiederaufladbare Batterie mit Gel versiegelt 12V 3,2 A
C/M/BAT @ Akku-Ladegerat-Management-Modul ( wird benétigt um eine Notfallbatterie anzuschliessen fiir Platinen CTR42
MPBAT E"\ Batterie-Ladegerat 12V 0.5A mit Kabel mit EU-Stecker Klasse A und Stecker 6.3 polarisiert +/-
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D U CAT' Zubehor Liste

ZUBEHOR: Hilfs-Sicherheitsvorrichtungen

LASER 7120 Lichtschrankenpaar mit niedrigen Verbrauch fiir die Verwendung besondered mit Solaranlagen . Maximale
Entfernung 10 m. Anschluss: 12/ 24V dc. NC Kontakt. Edelstahlgehause
i i . i . : . kontakt.
LASER 7012 Llchtschrankglnpaar Universell. Maximale Entfernung 10 m. Anschluss: 12/24V ac/dc. NC konta
Edelstahlgehduse
LI-:g(I)ER Lichtschrankenpaar Universell. Maximale Entfernung 10 m. Anschluss: 12/24V ac/dc. NC/NO Kontakt.
SW 7120 Lichtschrankenpaar mit niedrigen Verbrauch fiir die Verwendung besonders mit Solaranlagen . Maximale
Entfernung 10 m. Anschluss: 12 / 24V dc. NC Kontakt.
SW 7012 Lichtschrankenpaar Universell. Maximale Entfernung 10 m. Anschluss: 12/24V ac/dc. NC Kontakt.
I
v ¥
KOL 600 Séulenpaar H 60cm aus eloxiertem Aluminium mit einstellbarem verzinkten Stahltrager (Lichtschranken
nicht enthalten)
E-LOCK
1012 Elekroschloss 12V/24V ac
B(1>81s;er “Booster” Konverter fiir Elektroschloss E-LOCK1012
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D U CAT' wichtigste Ersatzteile

Ersatzteile Antriebe Serie HC
R70 - Metallgraphit Kohlebursten (1 Paar)
R15 ‘ Universell Dreikantschlissel fiir manuelle Entriegelung
R14 i Verriegelungsfreigabe
Gluo114 @ Zahnradmodul 1,25 Z27
0138 :’ Motorkabel 1 m AUSSEN HO5RNFF
R39 Q- Rotor 12V 60W fir Antriebe HC418; HC312, HC412
R76 kompletter 12V 60W Motor bestehend aus Rotor, Rohr und Magneten, Birstenhalterplatte und Bursten fur Antriebe
. HC418; HC312, HC412
R4 ' Getriebemotorgehause (untere und obere Schale aus PAB) fur Antriebe HC418 ; HC312, HC412
R40 E 0 Birstenhalterplatte (Birsten nicht enhalten) fiir Antriebe HC418; HC312;HC412
R9 / Aluminiumprofil fir Antrieb HC312. Lange = 33,5mm . Farbe Schwarz (ab 2016)
R9/418 / Aluminiumprofil fir Antrieb HC412 und HC418. Lange = 43,5mm . Farbe Schwarz (ab 2016)
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D U CAT' wichtigste Ersatzteile

R1 "'_“F"_- Edelstahl Stahlrohr mit drei Prinzipien Innengewinde aus Hostaform® und vordere Zwinge fiir Antrieb HC312
( 300mm Antrieb Hub)
R1/400 "_“h Edelstahl Stahlrohr mit drei Prinzipien Innengewinde aus Hostaform® und vordere Zwinge fiir Antrieb HC412
(400mm Antrieb Hub)
R2 §i== Spindel fir Antrieb HC312 ( 300mm Hub)
R2/400 Spindel fir Antrieb HC412 und HC418 ( 400mm Hub
f—— P ( )
R37 q Vordere Zwinge fur Antrieb HC312 und HC412 (teleskopische Antriebe)
o0
R11 ri Set Stifte fur Befestigung der Motorplatten (2 Stick) fur Antriebe HC418; HC312, HC412
R8 . i‘ 1 Set Montageplatten fir Antriebe HC312 ; HC412
PLBOX w interne Abdeckung zum Schutz der PLatinen CTH42; CTH44; CTH48
PLBOX 812 “ Zentralgehduse KONTROL “Large”
TRASFO 105 ; - Transformator 230V 105W Ausgénge 0-12-24V
TRASFO . .
105/110 Transformator 110V 105W Ausgénge 0-12-24V
CTH42 ém- Elektronikplatine
CMBAT m Elektronikplatine

DUCAT

HOMELAUTOHATION
CERNNANIE  WERAEEEEE
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Sicherheit, Testbereicht und CE Zertifikation

PRODUKTE DUCATI: Zeit 40 Jahre eine Garantie fiir die Sicherheit und Zuverlissigkeit, in voller Ubereinstimmung mit den geltenden européaischen Vorschriften

Die Installation und die Motorisierung eines Tores sehen die Anwendung einer Reihe von Regeln und Gesetzen vor, die die Sicherheit fir den Endverbraucher gewahrleisten.
Ducati Home Automation hat alle Produkte von autorisierten Stellen wie Nemko und INTERTEK testen lassen, um die vollstédndige Einhaltung der geltenden Vorschriften zu
gewabhrleisten.

Unsere Produkte haben Hunderte von sorgféltigen Priifungen in europaischen Laboratorien der Zertifizierungsinstitute wie INTERTEK, TUV und Nemko bestanden und
haben somit die vollstdndige und umfassende Zertifizierung nach den aktuellen européischen Normen erhalten. Die Testberichte der externen Priforgane stehen der Offent-
lichkeit auf Anfrage zur Verfligung.

Der Installateur muss die Konformitétserklarung in Bezug auf die Maschinenrichtlinie 98/37 / EG erstellen, Typlogien: Drehtor, Schiebetor, Sektionaltor oder
Kipptor. Der Installateur muss eine Inspektion der Struktur durchfiihren mit Anti-Drucktest mittels einem dynamometrischen Spezialwerkzeug und die Freigabe
durch Erstellung des Priifzertifikat erteilen.

Zusammenfassend miissen fogende Regeln vom Hersteller eingehalten werden: 1- Konformitét europaische Maschinenrichtlinie 98/37 2 européische Richtlinie
elektromagnetische Vertréaglichkeit EMV 3- Richtlinie Fernbedienungen R&TTE99 / 05CE 4- Konformitat Sicherheit Anti-Druck Norm EN 12453 und EN 12445
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ES WIRD BESCHEINIGT, DASS DIE PRODUKTE DEN FOLGENDEN

NORMEN ENTSPRECHEN:

EMV - Elektromagnetische Vertraglichkeit
EN55014-1-2006+A1:2009
EN55014-2-1997+A1+A2:2008
EN61000-3-2:2006+A1+A2:2009
EN61000-3-3:2008

Intertek

Test Verification of Conformity
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HERSTELLER GARANTIE DUCAI

GARANTIE BEDINGUNGEN

1) Die Garantie ist nur gultig, wenn ein Ursprungsdefekt vorliegt.

2) Die Garantiezeit betragt 2 Jahre ab dem Kaufdatum.

3) Die Verpflichtung des Herstellers beschrankt sich auf die Reparatur oder, nach seiner Wahl, auf den Austausch von Teilen / Komponenten defekter Komponenten. Die
Ruckzahlung eines fehlerhaften Produktes erfolgt in keinem Fall. Fehlerhafte Teile werden repariert oder mit neuen Teilen ersetzt geméss des Ermessen des Herstellers.

4) Jegliche Transportkosten von Teilen , ob innerhalb oder ausserhalb der Garantie, fir Reparatur, Wartung oder Austausch etc. werden nicht vom Hersteller getragen und
kénnen diesem nicht in Rechnung gestellt werden.

5) Die Garantie erlischt, wenn das Produkt verandert, manipuliert oder in irgendeiner Weise angepasst wurde, oder wenn das Produkt auf einer Struktur installiert oder
verwendet wurde, die den im Hersteller-Handbuch beschriebenen Anwendungen nicht entspricht. Es erfolgt keinerlei Erstattung fur direkte oder indirekte Schéaden, die aus
Modifikationen wie oben beschrieben entstanden sind.

6) Die Garantie gilt nicht fir:

a) die Installationskosten, Wartung, Uberpriifungen, Transportkosten sowie Gebiihren fiir die Installation reparierter oder ausgetauschter Teile.

b) Die Garantie beinhalt keine VerschleiBteile wie: Sicherungen, Batterien, Blrsten, Glihbirnen, etc;

c) Transport-, Wartungs- Installationskosten jeder Art sind von der Garantie ausgeschlossen. Die Garantie beinhaltet keine Defekte die nicht direkt auf einen Mangel des
Produkts zurtickzufiihren sind wie: 1- Missbrauch, Installationsfehler 2- Installationsfehler oder falscher elektrischer Anschluss 3 - Funktionsstérungen, die durch externe
Faktoren, die nicht mit dem Produkt in Zusammenhang stehen, 4- Umwelt Stérungen jeglicher Art, 5- nicht autorisierte Reparatur oder Anderung des Produktes 6- strukturelle
Probleme an Saulen,

Toren, Fligeln

7- Schaden durch Feuer, Feuchtigkeit, Wasser,

8- Schaden durch Naturereignisse wie Stiirme, Regengisse, Uberschwemmungen, Blitzschlag,

9- Probleme durch Funkstérungen, magnetische oder andere Stérungen von anderen elektrischen Geréaten,

10 -Kurzschliisse verursacht durch falsche Stromversorgung oder Anderung der Versorgungsspannung oder alle anderen Félle wo der Produzent keinen Einfluss hat.

Die Garantie unterliegt der Einhaltung der technischen Merkmale und der korrekten Installation gemé&ss den Regeln der Technik, Sicherheit, und der technischen Dokumenta-
tion. Die Garantie ist auch dann ungiiltig, wenn , Manipulation oder Missbrauch des Produkts nachgewiesen wird. In keinem Fall ist der Hersteller direkt oder indirekt verant-
wortlich fir Schaden, die durch die Nutzung oder die Unverwendbarkeit des Produktes entstanden sind. Kein Problem, auch Garantiefélle, erteilen dem Kunden das Recht zu
Lastschriften oder Antrédge auf Ruckerstattung seitens des Herstellers.

ASSISTENZ

“Far alle Anfragen auf Assistenz, in- oder auBBerhalb der Garantie, wie folgt vorgehen:

1. KONTAKT: senden Sie uns eine E-Mail oder rufen Sie uns an.

Beschreiben Sie Ihr Problem mit Angabe des Modells Kaufdatum und -ort. Unsere technische Assistenz wird lhnen helfen, die Ursache des Problems zu finden. Wenn
mdglich, wird der Techniker das Problem telefonisch 16sen ohne dass das Produkt zuriick gesendet werden muss.

2. Rucksendung zur Kontrolle: wenn nétig wird lhnen mitgeteilt, welcher Komponent an unseren Service-Center fur die Inspektion und Reparatur / Ersatz geschickt werden
soll. Dem Paket muss die Rechnungskopie, die Problembeschreibung und Ihre Kontaktdaten (E-mail- Adresse Tel-) beiliegen. Achtung: Die Trasnportkosten gehen zu Lasten
des Senders (Kunden): Die Ware wird auf Risiko des Kunden bis zu unserem Labor transportiert. Wir empfehlen den Versand zu versichern und einen Kurier zu beauftragen
um den Versand zu Uberwachen. Der Hersteller Gbernimmt keine Verantwortung fir eventuelle Transportschéaden und Uberprift die Anwendbarkeit der Produktgarantie in
dem Zustand wie es an den Hersteller geliefert wird.

Verpacken Sie das Produkt sorgféltig um Transportschéaden zu vermeiden. Es darf keine Anderung auf dem Kaufbeleg fiir Garantie erscheinen.

3. Kontrolle, Reparatur oder Austausch: Nach dem Empfang wird das Material einer Kontrolle unterzogen und es wird ein Kontrollbericht erstellt. (Ubereinstimmung mit den
Garantiebedingungen). Sie erhalten diesen Bericht normalerweise innerhalb von 48 Stunden. Wenn der Mangel kein Garantiefall ist, erhalten Sie ein Angebot fur die Repa-
ratur oder den Austausch von den defekten Teilen. Die Komponenten, welche unter Garantie stehen, werden kostenlos repariert oder ersetzt. Der Kontakt muss direkt und
ausschlieBlich mit dem Hersteller erfolgen, Die Adresse finden Sie auf der Webseite www.ducatihome.it Unser Kundenservice ist weltweit erreichbar  info@ductihome.it
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Kontrolltest und Inbetriebnahme der Automatisierung

Die hier folgenden Operationen sind die wichtigsten um die maximale Sicherheit der Anlage zu gewahrleisten.

Jeder Eingriff muss von qualifiziertem und erfahrenem Personal durchgeflhrt werden, welches die notwendigen Tests durchfihren muss um evtl Risiken auszuschliessen.
Die Uberprufung muss bei Einhaltung der geltenden Bestimmungen, Gesetze, Regeln und Vorschriften stattfinden, insbesondere missen diese Anforderungen der Normen
EN 13241-1, EN 12445 und EN 12453 erfillt werden.

Zuséatzliche Gerate missen bestimmten Tests unterzogen werden.

Die Prufung kann auch in regelméaBigen Abstéanden durchgefliihrt werden, um die Komponenten der Automatisierung zu Uberprifen.d eder einzelne Komponent erfordert
spezifische Tests.

Den Test wie folgt durchfihren :
1. Uberprifen Sie, dass die Anweisungen in dem Kapitel “HINWEISE” strikt eingehalten wurden.
2. Uberprifen Sie die Richtigkeit aller elektrischen Anschlisse und den guten Zustand der Sicherungen und Batterien.

3. Uberpriifen Sie den korrekten Betrieb der Notfall-Handauslésung . Den (die) Getriebemotor (e) entriegeln und priifen, ob es méglich ist, manuell das Tor zu 6ffnen und zu
schlieBen wobei die ausgelbte Kraft nicht mehr als der Wert, der Betriebsgrenzen betragen darf. Blockieren Sie den Getriebemotor.

4. Mit dem Schlisseltaster oder der Kommandotasten oder der Fernbedienung priifen ob sich das Tor 6ffnet und schlieBt und die Bewegung korrekt ist.

5. Uberpriifen Sie die ordnungsgeméBe Funktion der einzelnen Sicherheitsvorrichtungen am System. 5.1 iberpriifen, dass die Lichtschranken immer funktionieren vom
aktiven Zustand in den Alarmschaltzustand und umgekehrt 4.2 Uberprifen, dass der Eingriff in der zentralen Einheit die vorgesehene Aktion ausldst: beispielsweise dass
beim SchlieBmandéver die Umkehrung erfolgt.

Falls die gefahrlichen Situationen, die durch die Bewegung des Tores verursacht werden, durch die Begrenzung der StoBkraft gesichert worden sind, muss die Messung
der Kraft in Ubereinstimmung mit der Norm EN 12445 EN 12453 mit dynamometrischer Messung erfolgen. Wenn die Einstellung der ,Kraft' als Hilfsmittel verwendet wird
zur Verringerung der Aufprallkraft, solange probieren, bis das beste Ergebnis erhalten ist.

Die Inbetriebnahme kann nur stattfinden , nachdem erfolgreich alle oben genannten Testphasen durchgefiihrt wurden.

Die Teil-Inbetriebnahme oder nur in einer voriibergehenden Situationen ist nicht erlaubt.
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Inbetriebnahmeder Automatisierung und Wartungsplan PAASTALL

Die Inbetriebnahme kann nur stattfinden , nachdem alle oben genannten Testphasen erfolgreich durchgefiihrt wurden. Die Teil-Inbetriebnahme oder in voriibergehenden
Situationen ist nicht erlaubt.

die technische Dokumentation vorberieten und diese (mindestens 10 Jahre) aufbewahren, welche wir folgt beinhalten muss: allgemeine Zeichnungen der Automation,
Schaltplan , Analyse der Gefahrenquellen und deren Lésungen, Herstellerkonformitatserklarung aller Gerate, Erklarung CE-Konformitat und Kopie der Bedienungsanleitung
fir den Betrieb und Wartungsplan der Automation.

Ein permanentes Etikett oder Schild am Tor anbringen, welches die manuellen Entriegelungsvorgange des Antriebs, beschreibt. Ein permanentes Etikett oder Schild am Tor
anbringen, welches auf einen Gefahr hinweist: “Automatisiertes Tor” um Dritte zu warnen (Torbewegung). Es muss dem Besitzer die Konformitatserklarung der Automatisie-
rung, die Bedienungsanleitung sowie der Wartungsplan ausgehandigt werden.

Aus Sicherheitsgriinden ist es sehr wichtig die “Starke” zu regulieren. Dieser Vorgang muss von geschultem Personal mit groBter Sorgfalt durchgefiihrt werden. Wichtig! - Die
Starke so regulieren, dass das Mandvers korrekt ausgefihrt werden kann. Bei Einstellung von gréBeren Werten als erforderlich, kann es im Fall eines Aufpralls mit Hinder-
nissen zu Verletzungen von Personen und Tieren fiihren oder Sachschaden verursachen

Bevor die Automatisierung in Betrieb genommen wird, muss der Eigentiimer angemessen schriftlich tber die Gefahren und Risiken informiert werden. Wartung:

Um ein konstantes Sicherheitsniveau aufrechterhalten und die maximale lebensdauer der kompletten Automatisierung sicherzustellen, ist notwendig eine regelmaBige War-
tung durchzufiihren. (innerhalb von héchstens 6 Monaten oder nach 20.000 Mandévern nach jeder vorherigen Wartung).

ACHTUNG! - Die Wartung muss in voller Uberei__nstimmung mit den im handbuch beschriebenen Sicherheitsvorschriften durchgefiihrt werden und gemaf den geltenden Ge-
setzen und Vorschriften Wartungsprogramm : Uberprifen Sie den Verschlei3-Status aller Materialien und Bauteile der Automatisierung. Auf evtl. Erosion und Oxidation der
Bauteile achten; die Teile mit VerschleiB, die keine ausreichende Garantie mehr bieten, ersetzen.

Den VerschleiB3 der beweglichen Teile wie Scharniere, oder und alle anderen abgenutzten Teile des ersetzen. Alle vorgesehen Tests und Prifungen durchfihren.
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FAQ: Ein Leitfaden flir die rasche Losung der haufig gestellten Fragen

PROBLEM Mégliche Ursache LOSUNG siehe
Seite
eine der Fernbe- Batterie Fernbedienung leer Die Batterie der Fernbedienung austauschen
dienungen funktio- | gpeicher Elektronikplatine voll | Den Speicher der Elektronikplatine I6schen. Die Platine und jeden Kanal, den man 30
niert nicht , wah- verwenden méchte neu programmieren. Achtung: die Speicherkapazitiat an Kodes nicht
rend die anderen liberschreiten. Wenn Sie eine gréBere Anzahl von Kanilen verwenden miissen, einen
Ifem?(‘:‘:'erl‘:t'_“g‘?“ externen Funkempfinger Modell 6040 rol oder 6043 rol hinzufiigen.
orrekt funktionie-
ren Fernbedienung defekt oder wenn noch in Garantie die Fernbedienung zur Kontrolle und Austausch an den Kunden- 30
kaputt dienst senden.
keine der Fernbe- | Die Fernbedienungen wurden Der Vorsorge halber den Speicher der Elektronikplatine zuriicksetzen und die Funksteuer- 30
dienungen funktio- | nicht auf der Elektronikplatine kanéle nacheinander, die Sie verwenden méchten, erneut programmieren und speichern.
niert gespeichert
Die Fernbedienung (Modell) ist | Sicherstellen, dass Ducati Originalfernbedienungen verwendet werden und das diese mit der | 30
mit der Elektronikplatine nicht Funkkodierung der Elektronikplatine kompatibel sind. Die”CTR” Platinen haben Funksteue-
kompatibel rungen mit festen Kodes 12 Bit, wihrend die Modelle ,,CTH” Funksteuerung mit Rolling-
Code verwenden.
Problem Hybrid-Funkempfénger | Die Platine an den Kundendienst zum liberpriifen und reparieren senden (innerhalb oder 34-35

an der Elektronikplatine

auBerhalb der Garantie). Wenn auBerhalb der Garantie, bei Systemen Rolling-Code, kann
man einen externen Empfénger hinzufiigen (Modell 6040 rol oder 6043 rol) um die Sen-
dung an den Servicecenter zu vermeiden. Zur Bestatigung, dass das Problem der Hybrid-
Funkempféanger ist, versuchen ein Mandver durchzufiihren durch Drehen auf Kommando
»START“ Anschliisse (z. B. Schliisselstaster, Jumper oder Startkontakt ), um die korrekte
Funktion von einem “nicht-Funkbefehl” , zu tGberprifen.

die Fernbedienun-
gen funktionieren
nur im Nahbereich

Die Batterie der Fernbedienung
ist leer

Die Batterie der Fernbedienung austauschen

Anderer Funkstérungen

die Ursache der Interferenz / Stérung / Barriere finden Radioempfang identifiziern und elimi-
nieren.

Problem Hybrid-Funkempféanger
an der Elektronikplatine

die Platine an den Kundendienst zum (iberprifen und reparieren senden (innerhalb oder
auBerhalb der Garantie). Wenn auBerhalb der Garantie, bei Systemen Rolling-Code, kann
man einen externen Empfanger hinzufiigen (Modell 6040 rol oder 6043 rol) um die Sendung
an den Servicecenter zu vermeiden

Das Tor geht von
alleine auf

Funkinterferenz durch andere
Gerate

Das Problem taucht Nur bei Geraten mit Funkkodierung 12-Bit auf. Es kénnen Stérungen
durch andere Funkgerite auftreten die den Ather storen. Man empfiehlt, das System mit ei-
nem Funk Rolling-Code-auszutauschen mit mehr als 3 Milliarden Kodes, die sich mit jedem
Impuls verandern und somit absoluten Schutz garantieren.
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PROBLEM Mégliche Ursache LOSUNG siehe
Seite
das Tor 6ffnet aber | Die Briicke zu dem Lichtschran- | Neupositionierung der Briicke, die den Kontakt der Lichtschranken auf der Elektronikplati-
schlieBt sich und ken hat keinen Kontakt oder ne geschlossen hélt und priifen, dass der Kontakt nun korrekt erfolgt. Siehe Seite “Elektro-
die Fotozellen sind wurde entfernt. nikplatinen”
nicht angeschlos-
sen.
Verbindungsfehler Fotozellen das Anschlussschema der Fotozellen kontrollieren (Das richtige Modell beachten) Es wird | 36-37
darauf hingewiesen, dass das Modell 7120 nur mit Anwendung von Solarmodulen kompati-
) bel ist (CTH44 und CTH48). Die Verwendung von Nicht-Original-Lichtschranken Ducati kann
das Tor 6ffnet aber die korrekte Funktion der Automatisierung beeintrachtigen. Den Kundendienst kontaktieren
schlieBt sich nicht, um die die Kompatibilitit der Lichtschranken mit dem Antrieb zu iiberpriifen.
die Fotoz:lllen sind Die Fotozellen sind nicht richtig | die korrekte Anreihung der Fotozellen kontrollieren
angeschlossen. ausgerichtet.
die Lichtschranken sind innen die Lichtschranken 6ffnen und kontrollieren, dass kein Schmutz oder Insekten im
oder auBen schmutzig Inneren vorhanden sind.
beide Fliigel 6ffnen | Relais verklebt die Platine (innerhalb und auBerhalb der Garantie) and den Kundendienst zur Reparatur
sich, aber nur einer senden.
schlieBt;
ein Flugel 6ffnet | Relais verklebt die Platine (innerhalb und auBerhalb der Garantie) and den Kundendienst zur Reparatur
sich vollsténdig, senden.
aber der zweite
bewegt sich nicht
M1 Fliigel 6ffnet die Offnung wird nur teilwei- eine andere Taste der Fernbedienung verwenden, um die vollstindige Offnung der beiden
sich nur teilweise se fir die FuBgangerpassage Fliigel zu haben. Siehe Seite Modelle Elektronikplatinen.
gesteuert
das Tor 6ffnet sich | die Motorleistung ist schlecht die Motorleistung erhé6hen, indem man die entsprechenden Trimmer/Potentiometer im Uhr-
aber stoppt die | eingestelit zeigersinn dreht.
Bewegung vor dem
mechanischen
Anschlag
der Fligel bewegt | die MaBe A und B der Befesti- die Position der Montageklammern &ndern und eine Position wéhlen, die einen verstéarkten |6-8

sich zu schnell und
schlagt auf den
Anschlag

gung des Motors an der Séaule
sind nicht ideal.

Hub ausiibt bei niedriger Geschwindigkeit. Bei Platine Modell CTH48 den Beginn der Ver-
langsamung fiir ein sanftes Anhalten der Bewegung am mechanischen Anschlag einstel-
len.

Andere Probleme
oder Stérungen

Bitte kontaktieren Sie unseren
Kundendienst

Kontakt per E-mail oder Telefon mit exakter Beschreibung des Problems.
www.ducatihome.it info@ducatihome.it ( Service-Support auf Deutsch, Englisch,
Franzoésisch, ltalienisch, Spa-nisch)
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HOME AUTOMATION

Ducati Home Automation

Automazione Cancelli

via Cassani 43036 Fidenza (PR) ITALIEN
t +39-0524-527967 f +39-0524-591085
mob +39-335-1022019
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